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Bezprzewodowa
kamera cofania BC" 30

Podrecznik uzytkownika
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Nalezy zapoznac sie z zamieszczonym w opakowaniu produktu
przewodnikiem Wazne informacje dotyczgce bezpieczenstwa

i produktu zawierajgcym ostrzezenia i wiele istotnych
wskazéwek.

Wyswietlanie obrazu z kamery
bezprzewodowej
Zanim bedzie mozna wyswietli¢ obraz z kamery
bezprzewodowej, nalezy zainstalowa¢ kamere, nadajnik
i przewodd odbiornika. Wiecej informacji na temat kamery
bezprzewodowej znajduje sie w instrukcji instalacji.
Urzadzenie GPS pokazuje obraz ze sparowanych kamer
bezprzewodowych w rézny sposob, w zaleznosci od sposobu
podfgczenia nadajnika kamery do zasilania.
1 Wybierz opcje, aby wyswietli¢ obraz:
» Jedli nadajnik podtgczono do lampy Swiatet cofania
(zalecane), nalezy wigczy¢ bieg wsteczny.
Urzadzenie automatycznie pokaze obraz z kamery
cofania.
» Jesli nadajnik podtgczono do lampy $wiatet dziennych lub
innego zrodta statego zasilania 12 V DC, wybierz
w urzgdzeniu ll, aby wyswietli¢ obraz z kamery cofania.
2 Wybierz opcje, aby powrdéci¢ do normalnej pracy urzadzenia:
+ Jesli nadajnik podtgczono do lampy swiatet cofania
(zalecane), nalezy wytgczy¢ bieg wsteczny.
Urzgdzenie automatycznie podejmie normalng prace.
» Jesli nadajnik podigczono do lampy Swiatet dziennych lub
innego zrodta statego zasilania 12 V DC, wybierz
w urzgdzeniu , aby wznowi¢ normalne dziatanie.

Linie nawigaciji

UWAGA

Funkcja linii nawigacji jest przeznaczona wytgcznie do celéw
informacyjnych i pomocniczych. Uzytkownik jest odpowiedzialny
za rozeznanie w sytuaciji.

Linie nawigacji stanowig wizualne, przyblizone przedstawienie
Sciezki pojazdu podczas cofania. Aby informacje byty jak
najdokfadniejsze, linie nawigacji nalezy wyrownac dla kazdej
kamery cofania. Jedli linie nie sg wyréwnane, nie nalezy uzywac
funkgji linii nawigaciji.
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Wydrukowano na Tajwanie

Wyréwnywanie linii nawigacyjnych

Wyrdéwnanie linii nawigacji zapewni doktadne punkty
odniesienia, ktore bedg odzwierciedlaty droge zewnetrznych
krawedzi pojazdu. Linie te nalezy wyréwna¢ oddzielnie dla
kazdej kamery cofania.

1 Zaparkuj pojazd bokiem blisko kraweznika, podjazdu lub linii
miejsca parkingowego.
Mozesz zaparkowaé pojazd na srodku miejsca
parkingowego, a nastepnie przejechac do przodu, na
nastepne miejsce. Pozwala to wykorzystac linie miejsca
parkingowego widoczne z tytu pojazdu jako punkty
odniesienia dla wyréwnywania.
Kraweznik, podjazd lub linie miejsca parkingowego powinny
by¢ wyraznie widoczne w urzgdzeniu.

2 W menu gtéwnym wybierz kolejno Ustawienia > Dodatkowa
kamera.

3 Wybierz kamerg, ktorg chcesz wyregulowac, a nastepnie
wybierz opcje Linie nawigacji > Dostosuj linie nawigaciji.
4 Uzyj strzatek w rogach ekranu do przesunigcia linii
nawigacyjnych, aby dopasowac je do kata i potozenia
kraweznika, podjazdu lub linii miejsca parkingowego.
Linie nawigacyjne powinny pojawia¢ si¢ bezposrednio nad
obranymi punktami odniesienia.

5 Uzyj strzatek na Srodku ekranu, aby przesuna¢ linie
nawigacyjne w gore lub w dot.
Czerwona cze$c¢ linii nawigacyjnych powinna by¢ wyréwnana
z tytem pojazdu.

6 W razie potrzeby przestaw pojazd drugim bokiem do
kraweznika, podjazdu lub linii miejsca parkingowego
i powtdrz wyréwnywanie.
Linie nawigacyjne powinny by¢ wyréwnane symetrycznie,
nawet jesli pojazd nie stoi idealnie rownolegle do kraweznika,
podjazdu lub linii miejsca parkingowego.

7 Po zakonczeniu wyréwnywania wybierz .

Wyswietlanie i ukrywanie linii nawigacyjnych
1 W widoku kamery wybierz kolejno = > Linie nawigacji.
2 Zaznacz lub odznacz pole wyboru Pokaz linie nawigaciji.

Korygowanie wyréwnania

Mozna zresetowac wyréwnanie linii nawigacji do wyréwnania
domysinego.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Dodatkowa kamera.

2 Wybierz kamere, ktérg chcesz wyregulowac, a nastepnie
wybierz kolejno Linie nawigacji > Przywroé.

Wiele kamer

Przewod odbiornika BC 30 umozliwia sparowanie maksymalnie
czterech kamer bezprzewodowych. Na przyktad, mozna
sparowac kamere cofania zainstalowang w pojezdzie oraz
kamere cofania zainstalowang na przyczepie. W widoku kamery
mozna przetgczac¢ migdzy sygnatami wideo przesytanymi przez
poszczegolne sparowane kamery. Mozna réwniez zmieni¢
kolejno$¢, w jakiej obraz z kamer jest wyswietlany podczas
przetgczania migdzy nimi. Wiecej informacji o parowaniu wielu
kamer mozna znalez¢ w czesci BC 30 Wireless Backup Camera
Owner's Manual.
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Parowanie nadajnika z przewodem odbiornika
Przewdd odbiornika BC 30 umozliwia sparowanie maksymalnie
czterech kamer bezprzewodowych. Jesli kamera, nadajnik

i przewodnik odbiornika zostaty zapakowane razem, sg juz ze
sobg sparowane. Jesli pomimo prawidtowego zainstalowania
nadajnika i przewodu odbiornika urzgdzenie GPS nie odbiera
obrazu, mozna ponownie recznie sparowac¢ nadajnik i przewdd
odbiornika.

1 Wybierz opcje:
*  Wigcz silnik i bieg jatowy.
*  Wylgcz state zrédto zasilania podtgczone do nadajnika.
2 Wiacz urzadzenie GPS podigczone do przewodu odbiornika.

3 W urzgdzeniu GPS wybierz kolejno Ustawienia >
Dodatkowa kamera > Dodaj nowg kamere.

4 Wykonaj instrukcje wyswietlane na ekranie.

Przetaczanie kamer
Mozna przetgcza¢ miedzy sygnatami wideo przesytanymi przez
poszczegdlne sparowane kamery.

W widoku kamery wybierz 8.
Wyswietli sie obraz z kolejnej kamery, a w gornej czesci
ekranu nazwa tej kamery.

Zmiana kolejnosci kamer
Mozna zmieni¢ kolejno$¢, w jakiej obraz z kamer jest
wyswietlany podczas przetgczania miedzy nimi.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Dodatkowa kamera.

2 Wybierz kamere.

3 Wybierz Ustaw kamere jako domysina.
Wyswietli sie lista sparowanych kamer.

4 Przeciagnij kazdg kamere do zadanej pozycji na liscie.
Przetgczanie miedzy kamerami odbywa sie od gory do dotu,
wedtug kolejnosci na liscie w widoku kamery. Kamera

znajdujgca sie na poczatku listy to kamera domysina, ktora
wyswietla sie po kazdym przejsciu do widoku kamery.

Zmiana nazwy kamery

Mozna zmieni¢ nazwe, ktéra pojawia sie nad obrazem w widoku
kamery. Nazwa powinna by¢ opisowa i jasno okresla¢
umiejscowienie kamery.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Dodatkowa kamera.
2 Wybierz kamere.
3 Wybierz Zmien nazwe.

Usuwanie sparowanej kamery

Aby sparowac kolejng kamere w przypadku, gdy sparowane sg
juz cztery kamery podigczone za pomocg przewodu odbiornika
BC 30, nalezy usung¢ jedng ze sparowanych kamer.

1 Wybierz kolejno Ustawienia > Dodatkowa kamera.
2 Wybierz kamere.
3 Wybierz Anuluj parowanie.

Zalgcznik

Dane techniczne

Napiecie wejsciowe kamery Od 9do28VDC

i nadajnika

Bezpiecznik nadajnika 500 mA, szybki

Pobor pradu przez kamere i nadajnik | 150 mA przy 12V DC

Klasa wodoszczelnosci kamery IEC 60529 IPX7*

i nadajnika

Zakres temperatury roboczej kamery |Od -40°C do 85°C (od -40°F do
185°F)

Zakres temperatury roboczej Od -20°C do 70°C (od -4°F do

przewodu nadajnika i odbiornika 158°F)

Napiecie wejsciowe przewodu Od 10do 28 V

odbiornika

Bezpiecznik przewodu odbiornika 2A, 250V

* Urzgdzenie jest odporne na przypadkowe zanurzenie

w wodzie na gtebokos¢ do 1 metra, na czas do 30 minut. Wiecej
informacji mozna znalez¢ na stronie www.garmin.com
/waterrating.

Garmin® oraz logo Garmin sa znakami towarowymi firmy Garmin Ltd. lub jej oddziatow zarejestrowanych w Stanach Zjednoczonych i innych krajach. BC™ jest znakiem towarowym firmy Garmin Ltd. lub jej

oddziatow. Wykorzystywanie tych znakéw bez wyraznej zgody firmy Garmin jest zabronione.

© 2015 Garmin Ltd. lub jej oddziaty

www.garmin.com/support


http://www.garmin.com/waterrating
http://www.garmin.com/waterrating

	Wstęp
	Wyświetlanie obrazu z kamery bezprzewodowej
	Linie nawigacji
	Wyrównywanie linii nawigacyjnych
	Wyświetlanie i ukrywanie linii nawigacyjnych
	Korygowanie wyrównania

	Wiele kamer
	Parowanie nadajnika z przewodem odbiornika
	Przełączanie kamer
	Zmiana kolejności kamer
	Zmiana nazwy kamery
	Usuwanie sparowanej kamery

	Załącznik
	Dane techniczne


